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11. Manazérske zhrnutie:

Ciel'om stretnutia nasho klubu bola tvorba a zdiel'anie OPS z oblasti rozvoja finan¢ne;j

a matematickej gramotnosti. Spolo¢ne sme tvorili OPS v danej oblasti, viedli sme riaden( diskusiu

a na zaver stretnutia sme tvorili pedagogické odporacanie.

KTaéové slova: tvorba OPS, rozvoj matematickej gramotnosti, vymena skisenosti.

12. Hlavné body, temy stretnutia, zhrnutie priebehu stretnutia:

Hlavné body:
1. Skupinové ¢itanie odbornych zdrojov.
2. Diskusia.
3. Tvorba OPS.
4. Zaver.

Témy: Prepojenie tedrie s praxou, rozvoj finan¢nej a matematickej gramotnosti.

Program stretnutia:




1. Préaca v skupine — Think-Pair-Share.
2. Diskusny kruh.

3. Tvorivé pisanie — Tvorba OPS.
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Zaver a tvorba pedagogického odporti¢ania.

13. Zavery a odporucania:

V ramci zdiel'ania OPS sme diskutovali 0 s implementécii inovativnych metdd do edukaéného
procesu.

OPS — medzipredmetova vyucba

Tématicky celok: Funkcie, Rovnomerny a nerovnomerny pohyb ( Fyzika)- integrovana tematicka
vyucba.

Ciel'om naSej aktivity bolo pozorovat’ zavislost’ medzi rychlostou pohybu, ¢asom a poziciou, do
ktorej sa dostane Ziak vzhl'adom na senzor pohybu ( prejdena draha). Senzory odpora¢ame pouZzivat
od firmy Fourier, ktora sa 3pecializuje na vyroby tychto didaktickych zariadeni. Ziak sa musi
pohybovat’ v zornom poli senzora, ktory je pripojeny na graficky kalkulator na ktorom mézeme
sledovat’ Klesanie a rast funkcie.

V uvodnej Casti hodiny — v ramci evokécie si zopakujeme rozdelenie pohybov podl'a rychlosti:

e Vo fyzike pohyb je neustala zmena polohy telesa v priestore vzhl'adom k ¢asu a voci
referencnému bodu (tym je ¢asto sam pozorovatel’). Tato zmena polohy je zaznamenavana
pozorovatel'om v jeho vztaznej ststave (teda vlastne z jeho ,,uhlu pohl'adu®). podl'a povahy
rychlosti pohybu

o rovnomerny
0 herovnomerny
e podrla trajektorie pohybu
0 priamociary
0 krivodiary (Specialny pripad: pohyb po kruznici)
0 otacavy pohyb
Frontalnou formou mézeme zopakovat’ zakladné poznatky o funkciach.
Pomdcky:
Stream Smart 400
Fourier senzor vzdialenosti
1 HP 39 gs graficky kalkulétor
Ziaci st rozdeleni do skupin v ktorych diskutujl o informéciach, ktoré mozno ziskat' z grafu, ktory
im predloZzime. Graf modeluje vztah medzi veli¢inami vzdialenost’ a ¢as. Prvou tlohou je
experimentalne zistit’ ako senzor pracuje. Doplitujicou informaciou je, Ze senzor nie je citlivy na

vzdialenosti mensie ako 0,5 m. Svojim pohybom po triede sa maju €o najviac priblizit’ grafu na




obrazku. Zistujt, Ze ked’ sa priblizuji k senzoru — krivka je klesajuca, vzdialenim sa od senzora

krivka rastie. Z nameranych udajov potom vypo¢itaju priemernu rychlost’ pohybu.

Uviedli sme si aj d’al$iu problémov ulohu: Naplanujte svoj pohyb tak, aby vasa pociato¢na pozicia
bola v 'avom hornom rohu grafického kalkulatora a kone¢na pozicia na pravom dolnom rohu. Ich
pohyb musi zadat’ v blizkosti senzora a postupne sa od neho vzdialit’.
Z grafu od¢itame: t =3,275 s

$s=2,132m
Ziaci svojim pohyb nasledne modeluju priebeh funkcie. Pohybom po triede kontruovali linearnu
funkciu a uvedomovali si ako rychlost’ ich pohybu ovplyviiuje priebeh rasticej a klesajucej
funkcie. V ramci integrovanej tematickej vyucby sme zostavili predpis funkcie, ktora zodpoveda
prislusnému grafu.
Dalsie praktické cviGenie: Ziaci svojim pohybom po triede modeluju graf paraboly, zist'uji

priemernu rychlost’ pohybu.

OPS

Schopnosti, ktoré u Ziakov boli podporené experimentovanim z hl'adiska ich d’alsieho profesijného
rozvoja:

Z hladiska ich profesijného a osobnostného rastu je délezity rozvoj tychto kompetencii:

- préca Vv time, schopnost’ kooperovat,

- zodpovednost’ za vykonanie ulohy,

- préaca s navodmi,

- préacas ¢islami,

- schopnost’ viest,

- skdsenosti s pouzivanim IKT,

- skdsenosti s vyhodnocovanim a spracovanim ddajov.

Tieto kompetencie sa v procese experimentalnej vyucby rozvijali a Ziaci pravidelne hodnotia takto
prebiehajice vyucovanie ako zaujimavé a vidia realne prepojenie experimentovania s ich buducim
povolanim.

Spétna vazba:

- Aka bola tvoja tloha v time?

- Ako hodnotis spolupracu v time?

- Co fa najviac zaujalo?

- Co by si urobil na budiice inak?

- Cim ti tato vyu¢ovacia hodina pripomenula tvoje budice povolanie?




Odporacame pokraovat’ v analyze tvorivych ¢innosti a Vv tvorbe nametov k medzipredmetovej

vyucbe.
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